
 
 

 
 

ระบบควบคุมการให้น ้าและปุ๋ยส้าหรับการปลูกพืชในโรงเรือน 
Irrigation and Fertilization System for Growing Plants in the Greenhouse 

 
สัญญา ควรคิด1* และ ก้องภพ ชาอามาตย์2 

คณะวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี มหาวิยาลัยราชภัฏนครปฐม1* 

คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยราชภัฏสกลนคร2 
Sanya Kuankid*and Kongphope Chaarmart2 

Faculty of Science and Technology, Nakhon Pathom Rajabhat University1* 
Faculty of Industrial Technology, Sakon Nakhon Rajabhat University2 

E-mail : sanya@webmail.npru.ac.th1*, kongphope@snru.ac.th2 

 

บทคัดย่อ 
งานวิจัยน้ีเสนอระบบควบคุมการให้น้้าและปุ๋ยส้าหรับการปลูกพืชในโรงเรือน โดยใช้เทคโนโลยีอุปกรณ์

ประมวลผลขนาดเล็ก ออกแบบการควบคุมให้สามารถใช้งานง่าย การพัฒนาซอฟต์แวร์ระบบควบคุมใช้โปรแกรม
ภาษาซีส้าหรับบอร์ดประมวลผลอาดูโน โดยมีรูปแบบการท้างาน 2 รูปแบบได้แก่ 1) รูปแบบการท้างานอัตโนมัติ ใช้
เซนเซอร์วัดความชื้นในดินมาประมวลผลเพื่อควบคุมการให้น้้า โดยสามารถก้าหนดวันเวลาในการให้ปุ๋ยตามตาราง
การเจริญเติบโตของพืชได้แบบอัตโนมัติ 2) รูปแบบการควบคุมด้วยตนเอง ผู้ใช้สามารถก้าหนดวันเวลา จ้านวนคร้ัง 
และระยะเวลาการให้น้้าและปุ๋ยได้ด้วยตนเอง จากการทดลองระบบท้ังสองรูปแบบพบว่าการควบคุมการให้น้้าและ
ปุ๋ยของระบบท่ีเสนอสามารถท้างานได้อย่างแม่นย้าโดยไม่มีความผิดพลาดด้านเวลา ผลการทดลองโดยน้าระบบไป
ทดสอบปลูกมะเขือเทศในโรงเรือน พบว่ามะเขือเทศมีการเจริญเติบโตดี พัฒนาการทางด้านล้าต้นและใบมีความ
แข็งแรง ระยะเวลาเก็บเก่ียวผลผลิตประมาณ 115-120 วัน 

ค้าส้าคัญ : ระบบการจ่ายน้้า   ปุ๋ย   การให้ปุ๋ยในระบบน้้า   โรงเรือนเพาะปลูกพืช 
 
Abstract 
 This research proposes water and fertilizer control systems for growing plants in the 
greenhouse. Using the small-sized processing technology, the design is easy to use. Software 
development for control systems using C programming language for Arduino. There are two types 
of operation: 1) Auto mode, use a soil moisture sensor to control the water. It is possible to set 
the date of fertilizer application according to the growing schedule of plants. 2) Manual mode, 
users can set the date, time, watering times, and duration of watering and fertilizer manually. Based 
on both experimental systems. It was found that the control of irrigation and fertilization of the 
proposed system could work precisely without time error. The experiment was carried out by using 
tomato planting system in the greenhouse. The plants are growing well. The development of the 
stem and leaves are strong. Harvest time is about 115-120 days. 
 Keywords : Irrigation system, Fertilizer , Fertigation system, Greenhouse   
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1.  บทน้า 
 ภาคการเกษตรมีความส้าคัญกับคนไทยมาอย่างยาวนาน มีบทบาทส้าคัญต่อระบบเศรษฐกิจของประเทศ จาก
ข้อมูลกรมส่งเสริมการค้าระหว่างประเทศ พบว่าการส่งออกสินค้าผักและผลไม้สด แช่เย็น แช่แข็งของไทยปี 2560 มี
มูลค่าถึง 2,529.74 ล้านเหรียญสหรัฐ และมีเป้าหมายเพิ่มขึ้นร้อยละ 5 ในปี 2561 แต่หากย้อนกลับมาดูต้นทางของ
การผลิตพบว่า เกษตรกรยังคงประสบกับปัญหาหลายด้าน เช่น โรคและแมลงศัตรูพืช การระบาดของโรคพืชและ
แมลงศัตรูพืช การเผชิญความเส่ียงด้ายภัยพิบัติทางธรรมชาติ ท้ังภัยแล้ง อุทกภัย ฯลฯ ปัญหาต่างๆ เหล่าน้ีส่งผลให้
เกษตรกรไม่สามารถควบคุมการผลิตพืชให้ได้ผลผลิตท่ีดี ซ่ึงในกระบวนการปลูกพืชน้ัน พืชจะเจริญเติบโตได้ต้อง
อาศัยปัจจัยท่ีเหมาะสมคือ แสง น้้า ธาตุอาหาร ความช้ืนในดิน อุณหภูมิ ความเป็นกรดด่าง ออกซิเจน ฯลฯ ค่า
เหล่าน้ีถือเป็นปัจจัยหลักต่อการเจริญเติบโตของพืช และส่งผลต่อผลผลิตท้ังในเชิงปริมาณและคุณภาพ โดยจะเห็นว่า
การปลูกพืชของเกษตรกรน้ัน ส่วนใหญ่ประสบปัญหาเร่ืองการใช้น้้าในปริมาณท่ีไม่เหมาะสมกับความต้องการของพืช 
การให้น้้ามากเกินไปนอกจากสูญเสียทรัพยากรน้้าแล้ว รากพืชยังขาดอากาศ ส่งผลให้พืชไม่สามารถล้าเลียงน้้าและ
ธาตุอาหารไปสู่ส่วนต่างๆ ของต้นพืช ท้าให้ผลผลิตไม่ดี ส่วนการให้น้้าน้อยเกินไปก็ท้าให้พืชไม่สามารถเจริญเติบโตได้
สมบูรณ์ [1] อีกท้ังการให้น้้าท่ีเหมาะสมกับการเจริญเติบโตของพืชในระยะต่างๆ ถือว่ามีความส้าคัญเป็นอย่างย่ิง 
เพราะนอกจากพืชสามารถเจริญเติบโตได้ดีแล้ว ยังเป็นการลดปริมาณการใช้น้้าโดยไม่จ้าเป็นและมีการใช้น้้าอย่างมี
ประสิทธิภาพมากท่ีสุด โดยปัจจุบันการให้น้้าโดยวิธีแบบจุลภาคก้าลังเป็นวิธีท่ีได้รับความนิยม เพราะสามารถ
ประหยัดน้้าได้มากท่ีสุด เน่ืองจากเป็นการให้น้้าแก่พืชท่ีจุดใดจุดหน่ึงหรือหลายๆ จุดบนผิวดิน เฉพาะในเขตรากพืช
ด้วยระบบท่อ โดยมีการควบคุมปริมาณน้้าท่ีส่งให้แก่พืชคร้ังละน้อยๆ อย่างสม้่าเสมอ การให้น้้าวิธีน้ียังสามารถให้ปุ๋ย
ได้สะดวกและประหยัดโดยการละลายไปพร้อมกับการให้น้้า ถือว่าเป็นวิธีการให้น้้าแก่พืชท่ีมีประสิทธิภาพสูงมาก [2] 
 จากการทบทวนวรรณกรรมพบว่าเน่ืองจากข้อจ้ากัดในการขยายพื้นท่ีของระบบชลประทานในหลายประเทศท่ัว
โลก ท้าให้การผลิตอาหารในอนาคตมีความต้องการเพิ่มประสิทธิภาพการให้น้้าและปุ๋ยเป็นอย่างย่ิง ซ่ึงการให้ปุ๋ยโดย
การละลายไปพร้อมกับการให้น้้า ได้ถูกน้ามาใช้เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพการให้น้้าและปุ๋ย เพิ่มผลผลิต ปกป้อง
ส่ิงแวดล้อมท้าให้เกิดการเกษตรแบบย่ังยืน รูปแบบการให้น้้าพร้อมกับปุ๋ยมีความสัมพันธ์โดยตรงกับการพัฒนาการ
ให้น้้าและการจัดการน้้า การให้น้้าแบบน้้าหยดและการให้น้้าในพ้ืนท่ีขนาดเล็กเฉพาะจุดใดจุดหน่ึงถือเป็นการให้น้้าท่ี
มีประสิทธิภาพสูงมาก และเป็นแนวคิดท่ีเหมาะสมส้าหรับการให้น้้าพร้อมกับปุ๋ยในการปลูกพืช การให้ธาตุอาหาร
ตามท่ีพืชต้องการในบริเวณรากโดยละลายไปพร้อมการให้น้้าจะช่วยลดการใช้น้้าและปุ๋ย [3] ระบบการให้น้้าและปุ๋ย
แบบน้้าหยดโดยการให้ธาตุอาหาร N, P และ K ลงในพ้ืนท่ีตามความต้องการของพืช ท้าให้ได้ผลผลิตพืชต่อหน่วยท่ี
สูงขึ้นกว่าเดิมและคุณภาพดีขึ้น [4] 
 มีงานวิจัยท่ีน้าระบบการให้น้้าและปุ๋ยไปปลูกพืชในโรงเรือน เน่ืองจากสามารถปลูกพืชได้ 4-5 รอบภายใน 1 ปี 
โดยน้าระบบการให้น้้าแบบอัตโนมัติ ใช้ปัจจัยการผลิตและการควบคุมด้านส่ิงแวดล้อมท่ีแม่นย้า น้าคอมพิวเตอร์และ
ปัญญาประดิษฐ์มาใช้ส้าหรับการปลูกพืชท่ีมีมูลค่าสูงในโรงเรือน จะเห็นว่าการจัดตารางการให้น้้าและปุ๋ยส้าหรับการ
ปลูกพืชมีความส้าคัญมาก เน่ืองจากการให้น้้าท่ีมากเกินไปหรือให้น้้าไม่เพียงพอ เป็นสาเหตุให้พืชเกิดความเครียด
ส่งผลให้ผลผลิตลดลง การให้น้้าในโรงเรือนท่ีเหมาะสมท่ีสุดคือการจัดหาน้้าท่ีเพียงพอตามความต้องการของพืชใน
บริเวณรากและหลีกเล่ียงการชะล้างธาตุอาหารในช้ันดินท่ีลึกขึ้น [5] 
 นอกจากน้ียังได้มีงานวิจัยท่ีน้าเทคโนโลยีไร้สายมาประยุกต์ใช้งานระบบควบคุมการให้น้้าแก่พืชในรูปแบบการ
ควบคุมอัตโนมัติดังน้ี Nesa Sudha และคณะ [6] ได้น้าเสนอระบบควบคุมการให้น้้าแก่พืชแบบอัตโนมัติผ่าน



 
 

 
 

เครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้สาย โดยการใช้พลังงานอย่างมีประสิทธิภาพ งานวิจัยของ Christos Goumopoulos และคณะ 
[7] ได้เสนอระบบควบคุมการให้น้้าส้าหรับพื้นท่ีเฉพาะแบบอัตโนมัติโดยใช้เครือข่ายเซ็นเซอร์แบบไร้สาย (WSAN) 
และมีการตัดสินใจแบบปรับค่าได้ท้างานเป็นระบบปิด โดยมีระบบการเฝ้าดูและควบคุมการปลูกพืชแบบเรียลไทม์ 
ซ่ึงระบบประกอบด้วยเครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้สายแบบกระจายเพื่อควบคุมกิจกรรมการปลูกพืชอย่างแม่นย้าภายใต้
สภาพแวดล้อมท่ีก้าหนด โดยสามารถวัดค่าพารามิเตอร์และประเมินค่าสถานะต่างๆ ผ่านแอปพลิเคชันระบบควบคุม
การให้น้้าส้าหรับพื้นท่ีเฉพาะ  
 จากงานวิจัยท่ีผ่านมาจะเห็นได้ว่า ระบบการให้น้้าและปุ๋ยแบบน้้าหยดเป็นวิธีการท่ีสะดวก ประหยัดน้้า และมี
ประสิทธิภาพสูง อย่างไรก็ตามระบบการให้น้้าและปุ๋ยส่วนใหญ่จะถูกออกแบบมาส้าหรับงานท่ีใช้ในระบบเกษตร
แปลงใหญ่ ท้าให้มีราคาค่าบ้ารุงรักษาค่อนข้างสูงมาก ซ่ึงเป็นปัญหาของเกษตรกรท่ีไม่สามารถน้าระบบน้ีมา
ประยุกต์ใช้งานได้ จากข้อจ้ากัดดังกล่าวโครงการวิจัยน้ี จึงได้พัฒนาระบบควบคุมการให้น้้าและปุ๋ยโดยการใช้
เทคโนโลยีอุปกรณ์ประมวลผลขนาดเล็ก มีรูปแบบการท้างานท่ีเหมาะสมกับการปลูกพืชชนิดต่างๆ ออกแบบการ
ควบคุมให้เกษตรกรสามารถใช้งานได้ง่าย สะดวกในการติดต้ังและราคาไม่แพง 
 
2. วิธีการวิจัย 
 2.1 การศึกษาและรวบรวมข้อมูล 
  จากการศึกษาสภาพแวดล้อมในการพัฒนาระบบการให้น้้าและปุ๋ยเพื่อควบคุมการปลูกพืช มีกรอบแนวคิด
ในการพัฒนางานวิจัยดังแสดงในรูปท่ี 1 โดยรวบรวมปัจจัยท่ีเหมาะสมส้าหรับการผลิตพืช ได้แก่ ความต้องการน้้า
ของพืช ปุ๋ย และค่าความช้ืนในดิน มาเป็นปัจจัยหลักในการออกแบบระบบควบคุม จากน้ันท้าการเก็บข้อมูลและ
วิเคราะห์ข้อมูลด้านการผลิตพืชและด้านการพัฒนาระบบควบคุม 
 

การรวบรวมข้อมูล
ปัจจัยที่เหมาะสมในการผลิตพืช
- น้้า
- ปุ๋ย
- ความชื้นในดิน
โครงสร้างการท้างานของระบบ
- การออกแบบระบบ
- การพัฒนาซอฟแวร์
เครื่องมือและการสร้างเครื่องมือ
- อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์
- มอดูลเซ็นเซอร์
- หน่วยประมวลผล
- ส่วนอินพุตเอาต์พุต

พั นาระบบควบคุมการให้น ้าและ
ปุ๋ยส้าหรับปลูกมะเขือเทศ

1 รูปแบบการท้างานอัตโนมัติ 
2 รูปแบบการท้างานควบคุมด้วย
ตนเอง 

วิธีการเก บข้อมูล

ด้านการผลิตพืช
- การเจริญเติบโต
- ออกดอกและสร้างผลผลิต
ด้านระบบควบคุม
- รูปแบบการควบคุมการท้างาน
- เวลาในการให้น้้าและปุ๋ย

การวิเคราะห์ข้อมูล
ด้านการผลิตพืช
- ความสูงของพืช
- อัตราการรอดของพืช
- ร้อยละการออกดอกและสร้าง
ผลผลิต
ด้านระบบควบคุม
- ความแม่นย้าในการให้น้้าและปุ๋ย
- ปริมาณการให้น้้าและปุ๋ย
- การติดตั้งและราคา

 
 

รูปที่ 1  กรอบแนวคิดงานวิจัย 
 2.2 โครงสร้างการท้างานของระบบ 
  การท้างานของระบบควบคุมการให้น้้าและปุ๋ยแสดงในรูปท่ี 2 การควบคุมการให้น้้าแก่พืชเร่ิมจากเซนเซอร์
วัดความชื้นในดินท้าหน้าท่ีส่งสัญญาณทางไฟฟ้าไปเปรียบเทียบกับค่าสัญญาณไฟฟ้าอ้างอิงของตัวมอดูลเปรียบเทียบ
สัญญาณ จากน้ันสัญญาณท่ีได้จะถูกน้าไปประมวลผลโดยบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ เพื่อควบคุมป๊ัมน้้าให้จ่ายน้้า
ให้กับพืชท่ีใช้ปลูกต่อไป ส่วนระบบการให้ปุ๋ย ใช้วิธีการให้ปุ๋ยตามตารางความต้องการธาตุอาหารส้าหรับพืชชนิดน้ันๆ 



 
 

 
 

มาเป็นตัวก้าหนดปริมาณปุ๋ย ซ่ึงระบบการให้น้้าและปุ๋ยจะท้าการแยกถังพักน้้าออกจากกันและใช้โซลินอยด์เป็นตัว
ควบคุมการท้างาน 
  วงจรการท้างานระบบควบคุมแสดงได้ดังรูปท่ี 3 การท้างานประกอบด้วยบอร์ดประมวลผล Arduino 
Mega 2560 ท้างานร่วมกับอุปกร์ต่างๆ ได้แก่ 1) สวิตซ์ A0-A4 ใช้ในการรับค่าความต้องการและก้าหนดรูปแบบการ
ท้างานต่างๆ จากผู้ใช้  2) หลอด LED A5-A8 ท้าหน้าท่ีในการแสดงให้เห็นถึงสถานะในการท้างาน ต่างๆ                 
3) จอแสดงผล LCD ขนาด 4 x 20 ใช้ในการแสดงสถานะการท้างานระหว่างผู้ใช้งานและระบบ 4) เซนเซอร์ YL-69 
ท้าหน้าท่ีในการส่งสัญญาณทางไฟฟ้ามาท่ีตัวระบบควบคุมและประมวลผล และ 5) Real-Time Clock (RTC) ท้า
หน้าท่ีเป็นระบบฐานเวลาเพื่อใช้ในการควบคุมการท้างานของการให้น้้าและปุ๋ย 
   

Comparator Module

Adapter 
Transistor Switching

LED

RelayRelaySwitching Power Supply

Breaker

Board Arduino Mega 2560 

RTC

LCD 20x4

Pump

Water Tank Fertilizer TankCheck humidity
Agricultural plots

220Vac

4

5 6

7

8

3

2

1

9

10
11 12

13 14 15

16

17

Button Switch

18 19

20

solenoid valve(1) solenoid valve(2)

 
 

รูปที่ 2  โครงสร้างโดยรวมของระบบ 
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รูปที่ 3  วงจรการท้างานระบบควบคุมการให้น้้าและปุ๋ย 

 
 2.3 การพั นาโปรแกรมระบบ 
  การพัฒนาซอฟต์แวร์ระบบควบคุมการให้น้้าและปุ๋ย ใช้โปรแกรมภาษาซีส้าหรับบอร์ดประมวลผล 
Arduino Mega 2560 ก้าหนดรูปแบบการท้างานดังแสดงในรูปท่ี 4 มีรายละเอียดการท้างาน ดังน้ี 
  1. รูปแบบการท้างานอัตโนมัติ ท้าหน้าท่ีควบคุมการให้น้้าและปุ๋ยแบบอัตโนมัติ ใช้เซนเซอร์วัดความชื้นใน
ดินแล้วน้ามาประมวลผลเพื่อควบคุมการให้น้้า ส่วนการควบคุมการให้ปุ๋ย สามารถก้าหนดวันเวลา ระยะเวลาในการ
ให้ปุ๋ยได้ตามความต้องการของพืช เม่ือถึงเวลาท่ีก้าหนดระบบก็จะท้าการให้ปุ๋ยแบบอัตโนมัติ 
  2. รูปแบบการควบคุมด้วยตนเอง ท้าหน้าท่ีควบคุมการให้น้้าและปุ๋ยตามเวลาท่ีก้าหนด โดยสามารถ
ก้าหนดวันเวลา จ้านวนคร้ังและระยะเวลาการให้น้้าและปุ๋ยแต่ละวัน โดยผู้ใช้สามารถก้าหนดการให้น้้าและปุ๋ยได้
ด้วยตนเอง   

รูปแบบการท้างาน

รูปแบบการท้างาน
ควบคุมด้วยตนเอง

รูปแบบการท้างาน
อัตโนมัติ

                                            
 

 
รูปที่ 4  รูปแบบการท้างานของระบบควบคุมการให้น้้าและปุ๋ย  



 
 

 
 

3. ผลการวิจัย 
3.1 ความแม่นย้าในการควบคุมการให้น ้าและปุ๋ย 

 ท้าการทดสอบความแม่นย้าระบบควบคุมการให้น้้าและปุ๋ย 2 รูปแบบ ดังน้ี 
3.1.1 รูปแบบการท้างานอัตโนมัติ  
ทดลองการท้างานของระบบควบคุมการให้น้้าและปุ๋ย ระหว่างวันท่ี 2-5 พ.ย. 2560 โดยท้าการก้าหนด

ค่าพารามิเตอร์ในการทดลองดังตารางท่ี 1 ผลการทดลองพบว่าระบบสามารถควบคุมการให้น้้าได้แบบอัตโนมัติโดย
ป๊ัมน้้าเร่ิมท้างานท่ีระดับความชื้น 50% และหยุดท้างานท่ีระดับความชื้น 60% การควบคุมการให้ปุ๋ยในแต่ละวันเร่ิม
ท้างานท่ีเวลา 16.00-16.05 น. พบว่าป๊ัมปุ๋ยสามารถท้างานได้ตรงเวลา ผลลัพธ์การท้างานแต่ละช่วงเวลาแสดงได้ดัง
กราฟรูปท่ี 5 

ตารางที่ 1 การก้าหนดค่าพารามิเตอร์ในการทดลองรูปแบบการท้างานอัตโนมัติ 

การก้าหนดค่าพารามิเตอร์ ค่าที่ก้าหนด 
ระดับความช้ืนท่ีป๊ัมน้้าหยุดท้างาน 60% 
ระดับความช้ืนท่ีป๊ัมน้้าเร่ิมท้างาน 50% 
วันเวลาท่ีเร่ิมการทดลอง 02/11/2017 (วัน/เดือน/ปี) 
เวลาท่ีป๊ัมปุ๋ยเร่ิมท้างาน 16:00 (ช่ัวโมง:นาที)  
ระยะเวลาท่ีป๊ัมปุ๋ยท้างาน 00:05:00 (ช่ัวโมง:นาที:วินาที)   
รอบการให้ปุ๋ย 1 วัน 
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รูปที่ 5 ผลการท้างานของระบบควบคุมการให้น้้าและปุ๋ยแบบอัตโนมัติ 

  



 
 

 
 

3.1.2 รูปแบบการท้างานควบคุมด้วยตนเอง  
ทดลองการท้างานของระบบควบคุมการให้น้้าและปุ๋ย ระหว่างวันท่ี 6-7 พ.ย. 2560 โดยท้าการก้าหนด

ค่าพารามิเตอร์ในการทดลองดังตารางท่ี 2 ผลการทดลองพบว่าระบบสามารถควบคุมการให้น้้าได้ตรงตามเวลาท่ี
ก้าหนด การควบคุมการให้ปุ๋ยในแต่ละวันเร่ิมท้างานท่ีเวลา 16.00-16.05 น. พบว่าป๊ัมปุ๋ยสามารถท้างานได้ตรงเวลา 
ผลลัพธ์การท้างานแต่ละช่วงเวลาแสดงได้ดังกราฟรูปท่ี 6 

ตารางที่ 2 การก้าหนดค่าพารามิเตอร์ในการทดลองรูปแบบการท้างานด้วยตนเอง 
 

การก้าหนดค่าพารามิเตอร์ ค่าที่ก้าหนด 

เวลาท่ีป๊ัมน้้าเร่ิมท้างาน 08:00:00 (ช่ัวโมง:นาที:วินาที)   
เวลาท่ีป๊ัมน้้าหยุดท้างาน 17:00:00 (ช่ัวโมง:นาที:วินาที)   
ความถี่ในการรดน้้าแต่ละวัน 3 
ระยะเวลาท่ีป๊ัมน้้าท้างาน 01:00:00 (ช่ัวโมง:นาที:วินาที)   

วันเวลาท่ีเร่ิมการทดลอง 06/11/2017 (วัน/เดือน/ปี) 
เวลาท่ีป๊ัมปุ๋ยเร่ิมท้างาน 16:00 (ช่ัวโมง:นาที)  

ระยะเวลาท่ีป๊ัมปุ๋ยท้างาน 00:05:00 (ช่ัวโมง:นาที:วินาที)   
รอบการให้ปุ๋ย 1 วัน 

 

 
 

รูปที่ 6 ผลการท้างานของระบบควบคุมการให้น้้าและปุ๋ยแบบท้างานด้วยตนเอง 
 

3.2 การทดลองปลูกมะเขือเทศในโรงเรือน 
 ทดลองปลูกมะเขือเทศในโรงเรือน ระหว่างวันท่ี 17 พ.ย. 2560 ถึง 27 มี.ค. 2561 โดยท้าการเพาะกล้า
มะเขือเทศในถาดเพาะต้นกล้า จากน้ันเม่ือต้นกล้าสมบูรณ์และแข็งแรง จึงท้าการย้ายต้นกล้าไปปลูกในโรงเรือน
เพาะปลูกพืชขนาด 6 x 20 ม. จ้านวน 376 ต้น โดยการทดลองใช้รูปแบบการควบคุมด้วยตนเอง ก้าหนดค่าเวลาท่ี
ป๊ัมน้้าเร่ิมท้างานและหยุดท้างานในแต่ละวันท่ีเวลา 8.00 น. และ 17.00 น. ตามล้าดับ ความถี่ในการรดน้้าวันละ    
2 คร้ัง ก้าหนดรอบการให้ปุ๋ยทุกๆ 7 วัน ระยะเวลาท่ีป๋ัมปุ๋ยท้างานคร้ังละ 10 นาที  

0

20

40

60

80

100

120

0

20

40

60

80

100

120

8:0
0

9:0
0

12
:00

13
:00

16
:00

16
:05

17
:00 8:0
0

9:0
0

12
:00

13
:00

16
:00

16
:05

17
:00

6/11/2017 7/11/2017

 ๊ัม    ท  ง   ๊ัม    ท  ง  



 
 

 
 

 การทดลองใช้ระยะเวลาในการเพาะกล้า 37 วัน ระยะเวลาเจริญเติบโต ออกดอกและสร้างผลผลิต รวมถึง
การเก็บเก่ียวใช้เวลาประมาณ 78-83 วัน ผลการทดลองพบว่ามะเขือเทศมีการเจริญเติบโตดี พัฒนาการทางด้านล้า
ต้นและใบมีความแข็งแรง ระยะเวลาการผลิตต่อรอบประมาณ 115-120 วัน 
4. การอภิปรายผลหรือการวิจารณ์และสรุป 

ในบทความน้ีเสนอระบบการควบคุมการให้น้้าและปุ๋ยส้าหรับการปลูกพืชในโรงเรือน โดยมีรูปแบบการท้างาน   
สองรูปแบบได้แก่ รูปแบบควบคุมการท้างานของระบบด้วยตนเอง โดยสามารถต้ังเวลาควบคุมการให้น้้าและปุ๋ยได้
ตามความต้องการ และรูปแบบควบคุมการท้างานของระบบแบบอัตโนมัติ โดยได้น้าเซนเซอร์วัดความช้ืนมาเป็นตัว
ควบคุมการท้างาน จากการทดลองระบบท้ังสองรูปแบบพบว่า ระบบสามารถท้างานได้อย่างถูกต้องและแม่นย้า     
ลดการสูญเสียของน้้าและปุ๋ย ระบบท่ีได้ท้าการออกแบบและพัฒนามีขนาดเล็กใช้งานง่ายไม่ซับซ้อนและราคา
ประหยัดเม่ือเปรียบเทียบกับท้องตลาด การเก็บข้อมูลของระบบควบคุมการให้น้้าและปุ๋ยท่ีได้ท้าการออกแบบ
ทดลองใช้กับการปลูกมะเขือเทศในโรงเรือนพบว่า ระบบท่ีได้ท้าการออกแบบและพัฒนาขึ้นมาสามารถท้างานได้
อย่างแม่นย้า มะเขือเทศมีอัตราการเจริญเติบโตท่ีดีและมีระยะเวลาการผลิตอยู่ท่ี 120-150 วันต่อรอบการผลิต 
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